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ROBOTY DEMONTAZOWE | ROZBIORKOWE,
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1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Techniczn  ej.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru rob6t demontazowych i rozbiorkowych na terenie istniejgcego
boiska dla tematu ,Budowa boiska przy Gimnazjum w Siemoni. Dziatki nr: 433/3,
572, Gmina Bobrowniki, obreb Siemonia”.

1.2. Zakres stosowania Szczego6towej Specyfikacji T echnicznej.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obj etych Szczegoétow g Specyfikacj g Techniczn a.

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i

majgce na celu wykonania rozbiérek i demontazu wystepujgcych

w obiekcie.

Niniejsza specyfikacja techniczna zwigzana jest z wykonaniem nizej wymienionych

robot:

- likwidacja, utylizacja istniejgcej nawierzchni asfaltowej o gr. ok. 10cm i pow.
32x44m (1408m?) wraz z podbudows gr. ok. 20cm i pow. 32x44m (1408m?),

- likwidacja urzgdzen sportowych jak: dwie bramki do pitki recznej 3x2m, dwa kosze
do koszykdowki,

- likwidacja istniejgcych metalowych pitkochwytéw z siatkg stalowg o wys. 4m (54mb)

- likwidacja istniejgcych schodow terenowych na skarpie wykonanych z kostki
betonowej i obrzezy betonowych szer. 2m i dt. 8.5m oraz barierki stalowej po obu
stronach,

- likwidacja ogrodzenia betonowego od strony ul. Cmentarnej na dt. ok. 66m,

- likwidacja 2 bram dwuskrzydtowych metalowych od strony ul. Cmentarnej,

- likwidacja 1 furtki metalowej od strony ul. Cmentarnej,

- ksztattowanie skarp

1.4. Ogolne wymagania.
Wykonawca jest odpowiedzialny za realizacje robo6t zgodnie z dokumentacja
projektowsg, specyfikacjg techniczng, poleceniami nadzoru inwestorskiego.

2. MATERIALY.
Dla robot rozbidrkowych materialy nie wystepuja.

3. SPRZET.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowo-
duje niekorzystnego wptywu na jakosé wykonywanych rob6t, zaréwno w miejscu tych
robdt, jak tez przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu,
zaladunku i wytadunku materiatow.

4. TRANSPORT.

Transport materiatdw z rozbidrki srodkami transportu. Przewozony tadunek
zabezpieczyC przed spadaniem i przesuwaniem.



5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Roboty przygotowawcze.

Przed przystgpieniem do rob6t demontazowych i rozbiérkowych nalezy:

- teren ogrodzi¢ i oznakowac¢ zgodnie z wymogami BHP, na poszczegdlnych
kondygnacjach i na parterze nalezy wygrodzi¢ czesc¢ korytarza

- zdemontowac istniejgce zasilenie w energie elektryczng oraz wszelkie istniejgce
uzbrojenie.

5.2. Roboty rozbidrkowe.

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia
06.02.2003r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét
budowlanych

5.3. Roboty demonta zowe.

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia
06.02.2003r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania roboét
budowlanych

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

Wymagania dla robét rozbiérkowych podano w punkcie 5.

7. ODBIOR ROBOT.

Ogodlne wymagania dotyczgce odbioru podano w specyfikacji technicznej
~Wymagania ogélne" ST-00.00.

8. OBMIAR ROBOT.

Ogolne wymagania dotyczgce obmiaru podano w specyfikacji technicznej
~Wymagania ogoélne" ST-00.00.

9. PODSTAWA PLATNO SCI.

Ogolne wymagania dotyczgce ptatnosci podano w specyfikacji technicznej
~Wymagania ogélne" ST-00.00.

10. UWAGI SZCZEGOLOWE.

Materiaty uzyskane z rozbiorek do ponownego wbudowania zakwalifikuje Inspektor
Nadzoru.

llos¢ robot rozbidrkowych mogag ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora
Nadzoru.



